Commande de
servo haute
résolution 1066 _1B

Code : 25454
Phidgets

Ce module se raccorde directement sur un
port USB d'un PC et contréle la position,
vitesse et accélération d'un servomoteur
(non inclus, alimenté directement a partir du
port USB).

34,12 €
40,95 € rc

dont 0,02 € d'éco-part



Ce module se raccorde directement sur un port USB d'un PC et contréle la position, vitesse et
accélération d'un servomoteur (non inclus, alimenté directement a partir du port USB (cordon a
prévoir).

Une mesure du courant de consommé par le moteur permet de déterminer s'il n'est pas connecté ou s'il
est bloqué.

Remarque : le cordon mini-USB est a prévoir séparément, voir articles conseillés.

Caractéristiques:

¢ Alimentation: via port mini-USB (cordon inclus)
¢ Consommation maxi: 500 mA

¢ Tension moteur: 5 Vcc

¢ Conso maxi moteur: 450 mA

® Impédance de sortie: 600 ohms

® Durées d'impulsions: 83,3 ns a 2,73 ms

¢ Résolution:

- position: 15 bits

- vitesse: 14 bits

- accélération: 14 bits

® Servo conseillé: HS422
® Dimensions: 40 x 36 x 20 mm.

® Module prét a I'emploi.

Référence Phidgets: 1066_1B

Ressources

- Mode d'emploi

- Possibilités de programmation
- Ressources de programmation

- Phidget22 API



https://www.phidgets.com/?tier=3&catid=21&pcid=18&prodid=1044
https://www.phidgets.com/docs/1066_User_Guide
http://www.phidgets.com/docs/Software_Overview
http://www.phidgets.com/docs/General_Phidget_Programming
http://www.phidgets.com/?view=api
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