Carte Compact
Robotics Board
5693

Code : 37019
Kitronik

Carte de contréle moteur pour carte
micro:bit V1 ou V2 permettant le controle de
4 moteurs CC jusqu'a 1,5 A par canal ou de 2
moteurs pas-a-pas. Cette carte permet
également de piloter 8 servomoteurs.

17,92 €nr
21,50 € rrc

dont 0,02 € d'éco-part



Carte de contréle moteur pour carte micro:bit V1 ou V2 (non incluse) permettant le controle de 4
moteurs CC jusqu'a 1,5 A par canal ou de 2 moteurs pas-a-pas. Cette carte permet également de piloter
8 servomoteurs.

Ce module permet de contréler la vitesse et le sens de rotation sur les 4 canaux indépendamment.

Une alimentation de 3 a 10 Vcc est a prévoir en fonction des moteurs. Cette source tension permet
également I'alimentation de la carte micro:bit.

Cette carte donne acceés a plusieurs E/S de la carte micro:bit sur des pastilles a souder au pas de 2,54
mm, compatible MH100.

Remarque: la carte micro:bit doit étre insérée avec le port micro-USB et JST vers les borniers a vis,
voir photo n°3.

Caractéristiques:

¢ Alimentation (moteur et micro:bit):

- 3 a 10 Vcc sur bornier a vis ou
- 3 a2 10 Vcc sur connecteur au pas de 2,54 mm

® Courant maxi total: 10 A (via borniers a vis)

® Interface: 12C

¢ Adresse 12C: 0x6C par défaut (0x6D, OX6E et 0x6F via pontet a souder)
® 17 broches d'E/S

® Broches de contrdle moteurs:

- Moteur 1: P8 et P12
- Moteur 2: PO et P16

® Bus I12C
® LED d'alimentation
® Inverseur marche-arrét

® Dimensions: 68 x 46,5 x 10,6 mm

Référence Kitronik: 5693
Compatible micro:bit V1 et V2


https://www.gotronic.fr/art-carte-micro-bit-26640.htm
https://www.gotronic.fr/art-connecteur-he14-mh100-4457.htm
https://kitronik.co.uk/products/5693-compact-robotics-board-for-bbc-micro-bit?_pos=1&_sid=ea6290f64&_ss=r

Ressources

- Fiche technique

- Exemple de code MicroPyton



https://resources.kitronik.co.uk/pdf/5693-compact-robotics-board-for-microbit-datasheet.pdf
https://github.com/KitronikLtd/micropython-microbit-kitronik-robotics
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