Magnétometre 3
axes BMM150
SEN0529

Code : 38278
DFRobot

Module magnétometre 3

axes Gravity de DFRobot basé sur un
BMM150 de haute précision a tres faible
consommation.

8,92 €1
10,70 € rc

dont 0,02 € d'éco-part



Présentation et fonctionnalités :

Module magnétomeétre 3 axes Gravity de DFRobot basé sur un BMM150 de haute précision a tres
faible consommation.

Programmation et communication :

Un guide d'utilisation avec librairies et exemples de programmes pour I'IDE Arduino est disponible,
voir fiche technique.

Ce module communique avec un microcontroleur compatible Arduino ou avec une carte Raspberry Pi
via le bus I12C.

Connectique :

Ce module se raccorde sur une interface 12C d'un microcontréleur compatible Arduino ou directement

sur les shields d'expansion E/S via le cordon inclus.

Il peut également étre utilisé sans l'interface Gravity via un connecteur 4 contacts a souder.
Application :

Drone, boussole, navigation, réalité augmentée, etc.
Contenu :

- 1 x magnétometre 3 axes BMM150 Gravity SEN0529
- 1 x cordon 12C Gravity
- 1 x connecteur 5 contacts males a souder

Caractéristiques :

Alimentation : 3,3 a 5 Vcc
Consommation: 1,7 mA a 10 Hz

® Interface : 12C

Adresse 12C : 0x10 a 0x13 (réglable via dipswitches)

® Plage de mesure :

-axesxety: 1300 uT
-axez:x2500uT

® Résolution : 0,3 uT
® Durée de démarrage : 3 ms
® Température de service : -40 a 85 °C

® Dimensions : 32 x 27 x 7,2 mm

Référence DFRobot : SEN0529


https://wiki.dfrobot.com/SKU_SEN0529_Gravity_BMM150_Triple_Axis_Magnetometer
https://www.gotronic.fr/cat-shields-et-interfaces-gravity-1626.htm
https://www.dfrobot.com/product-2626.html

Ressources

- Guide d'utilisation

- Librairie Arduino

- Schéma

- Dimensions


https://wiki.dfrobot.com/SKU_SEN0529_Gravity_BMM150_Triple_Axis_Magnetometer
https://github.com/cdjq/DFRobot_BMM150
https://wiki.dfrobot.com/SKU_SEN0529_Gravity_BMM150_Triple_Axis_Magnetometer
https://dfimg.dfrobot.com/nobody/wiki/62cc2b8ab9795144535facba27bb8976.rar
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